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PROCESSO SELETIVO

TECNICO(A) DE EXPLORACAO DE PETROLEO JUNIOR
GEODESIA

LEIA ATENTAMENTE AS INSTRUCOES ABAIXO.

01 - O candidato recebeu do fiscal o seguinte material:

a) este CADERNO DE QUESTOES, com o enunciado das 60 (sessenta) questdes objetivas, sem repeticdo ou falha, com a
seguinte distribuigao:

CONHECIMENTOS BASICOS CONHECIMENTOS ESPECIFICOS
LINGUA ;
PORTUGUESA MATEMATICA Bloco 1 Bloco 2 Bloco 3
Questdes Pontuagéo Questdes Pontuacéo Questoes Pontuacéo Questdes Pontuagéo Questdes Pontuacéo
1al0 1,0 cada 11a20 1,0 cada 21a40 1,0 cada 41a50 1,0 cada 51a60 1,0 cada

b) CARTAO-RESPOSTA destinado as respostas das questdes objetivas formuladas nas provas.

02 - O candidato deve verificar se este material esta em ordem e se o seu nome e nimero de inscricdo conferem com os que
aparecem no CARTAO-RESPOSTA. Caso ndo esteja nessas condicoes, o fato deve ser IMEDIATAMENTE notificado ao
fiscal.

03 - Apos a conferéncia, o candidato devera assinar, no espaco proprio do CARTAO-RESPOSTA, com caneta esferogréafica de
tinta preta, fabricada em material transparente.

04 - No CARTAO-RESPOSTA, a marcacdo das letras correspondentes as respostas certas deve ser feita cobrindo a letra e
preenchendo todo o espaco compreendido pelos circulos, com caneta esferografica de tinta preta, fabricada em material
transparente, de forma continua e densa. A leitura 6tica do CARTAO-RESPOSTA é sensivel a marcas escuras, portanto,
os campos de marcagéo devem ser preenchidos completamente, sem deixar claros.

Exemplo: (&) O © () ®

05 - O cangidato deve ter muito cuidado com o CARTAO-RESPOSTA, para ndo o DOBRAR, AMASSAR ou MANCHAR. O
CARTAO-RESPOSTA SOMENTE podera ser substituido se, no ato da entrega ao candidato, ja estiver danificado em suas
margens superior e/ou inferior - DELIMITADOR DE RECONHECIMENTO PARA LEITURA OTICA.

06 - Paracadauma das questdes objetivas, sdo apresentadas 5 alternativas classificadas com as letras (A), (B), (C), (D) e (E); s6
uma responde adequadamente ao quesito proposto. O candidato s6 deve assinalar UMA RESPOSTA: a marcacdo em mais
de uma alternativa anula a questdao, MESMO QUE UMA DAS RESPOSTAS ESTEJA CORRETA.

07 - As questdes objetivas séo identificadas pelo nimero que se situa acima de seu enunciado.

08 - SERA ELIMINADO deste Processo Seletivo Publico o candidato que:

a) se utilizar, durante a realizagdo das provas, de aparelhos sonoros, fonograficos, de comunicagdo ou de registro, ele-
trénicos ou nao, tais como agendas, reldégios ndo analdgicos, notebook, transmissor de dados e mensagens, maquina
fotografica, telefones celulares, pagers, microcomputadores portateis e/ou similares;

b) se ausentar da sala em que se realizam as provas levando consigo o CADERNO DE QUESTOES efou 0 CARTAO-RESPOSTA;

c) se recusar a entregar o CADERNO DE QUESTOES e/ou 0 CARTAO-RESPOSTA, quando terminar o tempo estabelecido;

d) nao assinar a LISTA DE PRESENCA e/ou 0 CARTAO-RESPOSTA.

Obs. O candidato s6 podera ausentar-se do recinto das provas apds 1 (uma) hora contada a partir do efetivo inicio das

mesmas. Por motivos de segurancga, o candidato NAO PODERA LEVAR O CADERNO DE QUESTOES, a qualquer
momento.

09 - O candidato deve reservar os 30 (trinta) minutos finais para marcar seu CARTAO-RESPOSTA. Os rascunhos e as marca-
¢Oes assinaladas no CADERNO DE QUESTOES NAO SERAO LEVADOS EM CONTA.

10 - O candidato deve, ao terminar as provas, entregar ao fiscal 0 CADERNO DE QUESTOES e o CARTAO-RESPOSTA e
ASSINAR A LISTA DE PRESENCA.

11 - O TEMPO DISPONIVEL PARA ESTQS PROVAS DE QUESTOES OBJETIVAS E DE 4 (QUATRO) HORAS, ja incluido o
tempo para marcacdo do seu CARTAO-RESPOSTA, findo o qual o candidato devera, obrigatoriamente, entregar o CAR-
TAO-RESPOSTA e o CADERNO DE QUESTOES.

12 - As questdes e os gabaritos das Provas Objetivas seréo divulgados no primeiro dia Gtil apos sua realizagé@o, no endereco
eletronico da FUNDACAO CESGRANRIO (http://www.cesgranrio.org.br).

FUNDACAO
CESGRANRIO
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Considere um ponto P, de coordenadas desconhecidas, e
os pontos E1, E2 e E3, todos de coordenadas conhecidas.

Sabendo-se que os quatro pontos séo intervisiveis, qual
método pode ser adotado para determinar as coordena-
das do ponto P?

(A) Intersecéo, estacionando o aparelho em P

(B) Intersecao, estacionando o aparelho em E1

(C) Intersecéo, estacionando o aparelho em E1 e E2
(D) Ressecéao, estacionando o aparelho em E1

(E) Ressecéo, estacionando o aparelho em E1 e E2

22

Um dos requisitos de uma poligonal de classe IP, segundo
a NBR 13133, é a realizacdo de medidas angulares pelo
método das direcGes em trés séries de leituras conjuga-
das, diretas e inversas.

Um conjunto de leituras horizontais que atendam a esses
requisitos é

(A) 30° — 30° — 60° — 60° — 90° — 90°

(B) 30° — 30° — 90° — 90° — 150° — 150°

(C) 30° — 150° — 270° — 30° — 150° — 270°

(D) 30° — 210° — 90° — 270° — 150° — 330°

(E) 30° —210° — 30° — 210° — 30° — 210°

23

Um dos requisitos de uma poligonal de classe IlIP, segun-
do a NBR 13133, é a realizacdo de medidas angulares
pelo método das dire¢cdes em duas séries de leituras con-
jugadas, diretas e inversas.

Um exemplo de leituras verticais conjugadas &

(A) 91°¢e 1°

(B) 91° e 89°

(C)91°e91°

(D) 91° e 269°

(E) 91° e 271°

24

Uma das formas de medir distancias é por observacoes
taqueomeétricas. Ao visar uma mira sob angulo zenital 90°,
foram obtidas as leituras 1800, 1600 e 1400 para os fios
superior, médio e inferior, respectivamente, todas em mi-
limetros.

A distancia, em metros, de um equipamento (com cons-
tante de construcdo igual a 100) a mira é de

(A) 1,6

(B) 4

(C) 40

(D) 160

(E) 400
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Segundo a NBR 13133, um dos requisitos de uma poligo-
nal de classe IlIP é a realizacao de medicdes lineares com
trena de aco aferida.

Em medicBes a trena, faz-se necessaria a aplicacdo de
corre¢cdes como

(A) catenaria, tensao e redugdo ao horizonte

(B) colimacéo, catenéria e redugéo ao horizonte
(C) dilatag&o, colimacéo e tenséo

(D) dilatagédo, ponto zenital e catenaria

(E) ponto zenital, colimagéo e reducéo ao horizonte

26
A execucao de nivelamentos geométricos demanda al-
guns cuidados a fim de minimizar erros nas leituras.

Um desses cuidados € a realizacdo de visadas acima de
50 cm do solo para evitar os efeitos do(a)

(A) desvio da vertical

(B) nao verticalidade da mira
(C) curvatura terrestre

(D) colimacgéao

(E) reverberagéo

27

Considere os dados apresentados no Quadro abaixo, refe-
rentes as leituras realizadas em um lance de nivelamento
geomeétrico, com os valores representados em milimetros.

Estacdo Leituras a Ré Leituras a Vante
1876 2371
El 1666 2156
1456 1941

Da analise desses valores, conclui-se que a(0)

(A) visada a ré é mais longa que a visada a vante.

(B) ponto visado a ré esta a distancia de 49 cm do nivel

(C) ponto visado a ré esta 49 cm mais alto do que o ponto
visado & vante.

(D) ponto visado a ré esta 42 cm mais alto do que o ponto
visado & vante.

(E) ponto visado a vante esta 49 cm mais alto do que o
ponto visado a ré.

28
O controle da qualidade de um nivelamento geométrico é
realizado por

(A) comparacéo dos desniveis obtidos a partir de referén-
cias de nivel diferentes

(B) comparacgédo dos desniveis obtidos no nivelamento e
no contranivelamento

(C) comparagédo com o desnivel obtido por nivelamento
trigonométrico

(D) emprego do método das distancias zenitais reciprocas

(E) emprego do método das dire¢Bes em séries de leitu-
ras conjugadas
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A execugdo de um nivelamento trigonométrico esta sujeita
aos efeitos da curvatura terrestre e a refragdo atmosféri-
ca, embutindo os erros nas medicdes.

Emprega-se na minimizagéo de tais efeitos o método

(A) cinematico

(B) do salto de ra

(C) da reducao ao horizonte

(D) das direcdes com leituras conjugadas

(E) das leituras zenitais reciprocas

30
Em um irradiamento sdo medidas distancias e direcbes
entre dois pontos, P1 e P2, no terreno.

Para obter coordenadas cartesianas planas de P2 a partir
de P1, é necessério multiplicar a distancia horizontal me-
dida pelo(a)

(A) angulo zenital da visada P1-P2

(B) azimute entre P1 e P2

(C) seno e pelo cosseno da latitude de P1

(D) seno e pelo cosseno do azimute entre P1 e P2

(E) leitura angular horizontal em P1
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A cidade de Avela fica a 100 quildbmetros da cidade de
Ameixa, na dire¢do de azimute 150°. A 200 quildmetros
da cidade de Avel3, fica a cidade de Amora, na direcao de
azimute 300°.

Com base nesses dados, conclui-se que

(A) Amora fica ao norte de Avela. Dados

(B) Amora fica a leste de Avela. sen 30° = %
(C) Ameixa fica a leste de Avela. cos 30° = 0,87
(D) Ameixa fica ao norte de Amora.

(E) Avela fica ao norte de Ameixa.

32
Dadas as coordenadas UTM de dois pontos no terreno, é
possivel calcular o azimute entre dois pontos a partir da
expressao a seqguir.
Ex-Eq
Az = arctg| —=——
N2 —N;

Esse valor coincide com o valor do azimute

(A) magnético

(B) verdadeiro

(C) magnético combinado com a convergéncia meridiana
(D) verdadeiro combinado com a convergéncia meridiana
(E) verdadeiro combinado com a declinacdo magnética

33

O rumo entre dois pontos foi calculado como 67° NE.
O valor de azimute correspondente é

(A) 23°

(B) 67°

(C) 113°

(D) 247°

(E) 293°
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Uma equipe iniciou o levantamento de uma poligonal com
0 auxilio de uma bussola.

Para orientar a poligonal, em relagédo ao norte verdadeiro,
0s azimutes medidos devem ser

(A) mantidos, porque a bussola indica azimutes verdadei-
ros

(B) corrigidos pela declinacdo magnética

(C) corrigidos pela convergéncia meridiana

(D) corrigidos pelo desvio da vertical

(E) reduzidos ao elipsoide
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Ap6s a medicdo de uma poligonal, os valores das coorde-
nadas dos vértices da poligonal foram calculados e ajus-
tados pelo método dos minimos quadrados.

Resultados mais precisos seréo obtidos pelo ajustamento
quando

(A) a poligonal comegcar e terminar no mesmo ponto.

(B) a poligonal se desenvolver no sentido norte-sul.

(C) as deflexbes forem préximas de zero.

(D) os lados da poligonal forem mais longos.

(E) os equipamentos empregados possuirem baixo des-
vio padréo.
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Uma imagem deve ser georreferenciada empregando-se
o0 modelo afim com oito pontos de controle no terreno.
Foram escolhidos mais seis pontos para a verificagdo do
georreferenciamento.

Os erros médios quadraticos encontrados séo

(A) iguais nos quatorze pontos

(B) iguais apenas nos pontos de controle

(C) iguais apenas nos pontos de verificagcao

(D) menores nos pontos vizinhos ao centro da imagem
(E) menores nas vizinhangas dos pontos de controle
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Uma equipe de geoprocessamento quer analisar a forma
do terreno a partir de um conjunto de curvas de nivel em
formato vetorial e de um modelo digital de elevacdo em
formato matricial.

A associacao entre o conjunto de dados e a justificativa de
sua escolha deve ser

(A) matricial, porque armazena 0s relacionamentos topo-
I6gicos entre as fei¢cdes representadas.

(B) matricial, porque preserva a resolucdo mesmo quan-
do é exibido em escalas grandes.

(C) matricial, porque permite ao usuario a edi¢cdo da geo-
metria das fei¢cdes representadas, individualmente.

(D) vetorial, porque demanda menor espaco de armaze-
namento dos dados em disco.

(E) vetorial, porque as curvas de nivel fornecem valores
de altitude diretamente em qualquer ponto da regiéo.
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Considere a sentenca elaborada em SQL a seguir:

SELECT NOME, PROPRIETARIO, ST_AREA(GEOM)
FROM FAZENDAS WHERE UF ='RJ' LIMIT 100

O termo que caracteriza essa sentenca como uma consulta espacial &

(A) SELECT
(B) FROM

(C) ST_AREA
(D) WHERE
(E) LIMIT

39
Observe a Figura a seguir referente ao ambiente de um software empregado em geoprocessamento. A barra de tarefas
apresenta algumas informacdes sobre o trabalho em andamento.

# Quantum GIS 1.8.0-Lisboa . =)

— - - —

Arquivo Editar Exibir Camada Configuracdes Complementos Vetor Raster Base de dados Web Ajuda

T REHES RRPPPROURR ZE:, &5
«S0H QPAARARALRL L O & P \P

% W ded_w001001

%) Ordem de controle de renderizac3o

| | = e
195 | coordenada: || 743833,7527019 || Escala | 1:587096 |~ |[S¥]][ae R&Fz‘ ar ||EPSG:32723 [] )

| |

| | |

O cdbdigo exibido em destaque na imagem indica o(a)

(A) sistema de coordenadas de referéncia

(B) perimetro dos objetos existentes no conjunto de dados

(C) quantidade de objetos existentes no conjunto de dados

(D) extensao da area dos objetos existentes no conjunto de dados
(E) extens&o da area visualizada, em km?

40
Aplicativos para desenho apoiado por computador (CAD) possuem alguns recursos desenvolvidos para agilizar a execu-
¢éo do desenho.

Um desses recursos, que é conhecido como SNAP para objetos,

(A) move o cursor para pontos de referéncia de uma geometria, como extremidades de linhas.
(B) mantém as retas tracadas pelo operador perpendiculares aos eixos coordenados.

(C) exibe uma grade de pontos de referéncia, espacada em intervalos regulares.

(D) apara segmentos de reta que porventura cruzem indevidamente a borda de um outro objeto.
(E) aplica a textura no interior de um poligono enquanto ele esta sendo desenhado.

TECNICO(A) DE EXPLORAGAO DE PETROLEO JUNIOR
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No posicionamento por satélite, as distancias entre a an-
tena do receptor e os satélites rastreados sao elementos
fundamentais para o calculo das coordenadas. Por serem
obtidas a partir da medicdo do tempo da propagacao de
ondas eletromagnéticas no espaco, erros originados em
varias fontes influenciam o resultado final.

O erro associado a propagagéao do sinal origina-se na(s)
(A) orbita

(B) refragédo troposférica

(C) fase Wind-up

(D) carga dos oceanos

(E) marés terrestres

42

O método do posicionamento relativo pode ser subdividi-
do em quatro grupos: estatico, estatico-rapido, semicine-
matico e cinematico. Nesse método, as coordenadas séo
determinadas em relacdo a um referencial materializado
através de uma ou mais esta¢ges com coordenadas co-
nhecidas.

A principal diferenca entre o posicionamento estatico e o
estatico-rapido € a(0)

(A) quantidade de receptores utilizados

(B) preciséo das coordenadas obtidas

(C) &ngulo de mascara definido nos receptores

(D) intervalo de tempo do rastreio

(E) comprimento da linha de base

43
No Quadro abaixo, sdo comparadas as frequéncias dos c6-
digos C/A e P utilizados nos sistemas GPS e GLONASS.

GLONASS GPS
Frequéncias | C/A 0,511 MHz 1,023 MHz
dos codigos | p 511 MHz 10,23 MHz

Pode-se observar que as frequéncias utilizadas no siste-
ma GLONASS sdo, aproximadamente, metade daquelas
do sistema GPS, o que indica, teoricamente, que as pseu-
dodistancias GLONASS apresentam

(A) menor periodo

(B) menor velocidade

(C) melhor acuracia

(D) maior perda de ciclos

(E) maior comprimento de onda

w PETROBRAS
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Até maio de 2000, havia no Servico de Posicionamento
Padrdo do GPS uma deterioracao da acuracidade conhe-
cida como Disponibilidade Seletiva. Essa deterioracéo do
sinal era feita por meio das técnicas épsilon (g) e dither (3).

Essas técnicas trabalhavam, respectivamente, a(s)

(A) modulacao do sinal transmitido e o tempo GPS do sa-
télite

(B) rotas de navegagéo e intensidade do sinal

(C) mensagens de navegacao e a frequéncia dos relégios
dos satélites

(D) frequéncias do sinal dos satélites e as efemérides
transmitidas

(E) épocas dos satélites e as janelas de passagem dos
satélites

45

A acuracia alcangcada no posicionamento estatico com
GPS néo pode ser inteiramente atingida, usando métodos
puramente cinematicos porque

(A) a maioria dos erros aleatorios de medi¢céo séo diluidos
nos residuos apds o ajustamento, no método estatico.

(B) o modelo de correcéo ionosférica usada nos métodos
estaticos é mais preciso que 0 empregado nos méto-
dos puramente cinematicos.

(C) os receptores, nos métodos puramente cinematicos,
colhem as medicdes enquanto estdo em movimento.

(D) os erros aleatérios, nos métodos puramente cinemati-
cos, sdo resolvidos no pos-processamento.

(E) os receptores usados no método estatico sdo mais
precisos que 0s usados nos métodos puramente cine-
maticos.

46

No método de posicionamento semicinematico ha a reo-
cupacao de uma ou de todas as estacdes. A ideia do mé-
todo baseia-se na coleta de dados na mesma estacao por,
pelo menos, dois periodos separados por um intervalo de
tempo suficientemente longo para que haja mudanca na
configuracao dos satélites.

Essa mudanca visa a

(A) reducéo do PDOP

(B) correcéo do erros de Orbitas dos satélites
(C) determinacédo de uma linha de base

(D) solucéo da correcéao troposférica

(E) solucao da ambiguidade

47

O posicionamento por ponto preciso (PPP) requer a utili-
zacdao da pseudodistancia e da fase das ondas portadoras
L1 e L2, visando a reducao dos efeitos

(A) do arrasto atmosférico

(B) dos erros dos reldgios dos satélites
(C) dos erros de o6rbita

(D) de primeira ordem da ionosfera

(E) da troposfera

TECNICO(A) DE EXPLORAGAO DE PETROLEO JUNIOR
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No posicionamento cinematico em tempo real (RTK) séo
utilizados dois receptores coletando dados continuamen-
te. Um dos receptores, denominado estacao de referén-
cia, fica posicionado sobre um ponto de coordenadas
conhecidas. O outro, o receptor movel, coleta dados nos
pontos de interesse do usuéario para a determinacdo da
posicdo em tempo real.

E uma caracteristica da tecnologia RTK a

(A) transmissdo dos dados de pseudodistancia da esta-
¢do base para estacdo movel apos rastreamento.

(B) transmissdo dos erros das observaveis da estacéo
base para estagdo movel.

(C) resolucao das ambiguidades para a linha de base en-
tre a estacao base e a estacdo movel com solucéo
guase instantanea on the way.

(D) acuréacia centimétrica, sem a necessidade de um pro-
cessamento posterior dos dados, independente da
confiabilidade da solu¢éo das ambiguidades obtida.

(E) determinagao confiavel do vetor da linha de base so-
mente no pés-processamento.

49

Apesar das vantagens que tem o método de posiciona-
mento RTK, quanto maior o comprimento da linha de
base, maiores seréo os erros envolvidos no processo, 0
gue restringe a distancia entre a estacdo de referéncia e
0 usuario. Para superar esse problema, foi desenvolvido
o conceito de rede de estacfes de referéncia, conhecido
como RTK em rede.

Uma caracteristica basica do RTK em rede é a seguinte:

(A) menor nimero de estagfes utilizadas como referén-
cia, se comparado ao RTK.

(B) impossibilidade de realizar o controle de qualidade.

(C) as distancias entre as estacdes de referéncia podem
ser menores, se comparadas ao RTK.

(D) a area de abrangéncia é muito menor para 0 usuario
atuar, se comparada ao RTK.

(E) a area é totalmente coberta na regido de abrangéncia
da rede.

50

No posicionamento relativo, as coordenadas séo determi-
nadas em relagdo a um referencial, materializado através
de uma ou mais estacdes com coordenadas conhecidas.

Nesse caso, é necessario que, pelo menos, dois recepto-
res coletem, simultaneamente, dados de, no minimo,

(A) dois satélites

(B) trés satélites

(C) quatro satélites

(D) cinco satélites

(E) seis satélites

m PETROBRAS
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Disponivel em: <http://geosere.ccr.ufsm.br/sites/default/files/sites/
default/files/arquivos_documentos/Principios_Fisicos.pdf>.
Acesso em: 12 fev. 2014. Adaptado.

Elemento de reflectancia

A Figura acima representa, esquematicamente, a situa-
¢ao encontrada quando um sistema sensor capta a ener-
gia solar refletida por um alvo na superficie terrestre.

Aradiancia da trajetoria (L,) € uma energia extra levada ao
sistema sensor devido ao fenébmeno de

(A) refracéo

(B) espalhamento

(C) difuséo

(D) atenuacéo

(E) absorcéo

52

As curvas de nivel séo linhas representadas em uma car-
ta as quais unem pontos de mesma elevacdo e que se
destinam a retratar a forma do relevo.

Uma propriedade das curvas de nivel é a seguinte:

(A) terrenos planos apresentam curvas de nivel mais pro-
ximas, e terrenos acidentados, curvas de nivel mais
espacadas.

(B) nem toda curva de nivel fecha-se sobre si mesma,
dentro ou fora do papel.

(C) vérias curvas de nivel podem ser tangentes entre si.

(D) duas curvas de nivel podem-se cruzar.

(E) uma curva de nivel pode bifurcar-se.

53

Com o uso do GPS para obtencéo de altitudes, agregado
as novas informacg8es geodésicas e modelos disponiveis
recentemente, ha a possibilidade de os usuarios conver-
terem as altitudes geométricas em ortométricas.

Para isso, existe a necessidade de atualizagdo do modelo
(A) de ondulacdes geoidais

(B) de sistema geodésico

(C) de 6rbitas dos satélites

(D) de processamento dos rastreadores

(E) paramétrico de ajustamento
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Xy

Na Figura acima estdo expressos os focos F, e F, do
elipsoide de revolugdo com semieixo maior a e semieixo
menor b.

A primeira excentricidade desse elipsoide € expressa pela
seguinte relagéo:

Dado
P1F1=P1F2

55
As férmulas a seguir expressam a transformacao de coor-
denadas geodésicas em coordenadas cartesianas.

X = (N + h)-cos(¢)-cos(r)
Y = (N + h)-cos(p)-sen())
Z =[N(1 - €?) + h]-sen(o)
Sejam:
e X, Y e Z as coordenadas cartesianas
« N o raio de curvatura da secao primeiro vertical

e e a primeira excentricidade
e ) alongitude geodésica

e ¢ a latitude geodésica

e h a altura elipsoidal.

A longitude do ponto de coordenadas cartesianas
X =500.000 m, Y = 866.000 m e Z =250.000 m vale

(A) 0° Dados

(B) 30° Sen 30° = 0,500 Cos 30° = 0,866
(C) 45° Sen 45°=0,700 Cos 45°=0,700
(D) 60° Sen 60° = 0,866 Cos 60° = 0,500
(E) 90°

w PETROBRAS
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Plano do Filme

{D Sistema de lentes

Raio de luz

O lugar, no plano do filme, em que incide o raio de luz que
entra perpendicularmente ao sistema de lentes da cAmara
mostrado na Figura acima, é denominado ponto

(A) principal de autocolimagéo
(B) principal de simetria

(C) nodal anterior

(D) nodal posterior

(E) vernal
57
t Esfera Circunscrita
= Elipsoide
S
(U [ .
£ e
(=] @
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n
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0 Equador

Na Figura acima, representativa de uma secao trans-
versal do elipsoide de revolucao, o angulo formado pelo
raio vetor OP’ e sua projecdo no plano do equador é
denominado

(A) longitude reduzida
(B) longitude excéntrica
(C) latitude geodésica
(D) latitude geogréfica
(E) latitude paramétrica
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m PETROBRAS

Os valores de convergéncia meridiana variam de acordo com a localizacdo de um ponto P relativa ao meridiano central

de referéncia.

Os sinais que a convergéncia meridiana pode assumir de acordo com a localizacéo geografica do ponto P, sdo apresen-

tados no seguinte esquema:

Meridiano Meridiano
Central Central
+ - _ —
(A) (D)
Equador Equador
N + |+
Meridiano Meridiano
Central Central
(B) (E)
Equador Equador
+ — + —
Meridiano
Central
© Equador
59 60

A projecao Transversa de Mercator tem uma abrangéncia
no globo terrestre que se estende de 84°N a 80°S.

Consequentemente, nas regides polares, costuma-se
usar outro tipo de projecao, a Estereografica Polar, cujo
ponto de vista é 0

(A) centro do globo terrestre

(B) ponto focal do elipsoide

(C) ponto de tangéncia do plano
(D) polo oposto

(E) infinito

O sistema de proje¢cdo UTM é resultado da projecdo da
superficie terrestre em um cilindro transverso secante.

Por sua caracteristica de secéncia, os comprimentos das
linhas medidos a cerca de 1° 37’ do meridiano central do
fuso, apresentam coeficiente de deformacéo igual a

(A) 1/2.500
(B) 1/9.000
(C) 0,9996

(D) 0,99995
B)1
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