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CADERNO DE QUESTOES

AREA DE ATUACAO: Eletrotécnica e Automacao

NOME:

NUMERO DE INSCRICAO:

Leia atentamente as Instrucoes

1. Aguarde a ordem do fiscal para iniciar a prova.

2. Preencha seu nome e o nimero de inscricdo de forma legivel.

3. O Caderno de Questbes contém 50 questdes objetivas. Certifique-se de que o Caderno de
Questdes possui 21 paginas numeradas.

4. A duracéo total da prova é de 04 (quatro) horas.

5. O candidato devera permanecer na sala durante, no minimo, 1 (uma) hora, apés o inicio da prova.

6. O candidato que desejar levar o Caderno de Questdes deverd permanecer na sala de provas

durante no minimo trés horas.

7. Os trés ultimos candidatos deverdo permanecer na sala até que todos tenham terminado a prova,

s6 podendo dela se retirar conjuntamente e apds assinatura do relatdrio de aplicagéo de provas.
8. Ao terminar a prova, entregue ao fiscal de sala a FOLHA DE RESPOSTAS e certifique-se de ter
assinado a lista de presenca. Caso nado tenha transcorrido trés horas de prova, o Caderno de

Questoes também devera ser devolvido ao fiscal de sala.

9. Assinale apenas uma alternativa por questao. Utilize caneta esferografica azul ou preta. Na folha

de respostas preencha completamente o “quadrinho” correspondente a alternativa escolhida.

10. Sera ANULADA a questao que contiver rasuras, emendas ou mais de uma alternativa assinalada.

11. Nao sera permitida qualquer forma de consulta, nem a utilizagdo de qualquer tipo de instrumento
de caélculo.



1. Qual o valor da resisténcia equivalente entre os pontos A e B do circuito abaixo:

Figura 1 — Questéo 1
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2. As duas malhas estéo interligadas por meio de um resistor de 1.000 Q. Qual é a diferenca de

potencial entre os pontos A e B?
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Figura 1 — Questéo 2



3. A partir do sinal senoidal v(t) =100 *sen (20 k n t + n/ 6), dado em volts, determinar a frequéncia,

0 angulo de inicio da onda e o valor eficaz da tensao.

a) f = 10 kHz ; 30°%; Viicaz = 57,74 V
b) f = 10 kHz ; 30°%; Vifcaz = 70,71 V
c) f =10 kHz ; 60% Veficaz = 57,74 V
d) f = 20 kHz ; 30°%; Vsficaz = 70,71 V
e) f = 20 kHz ; 60°%; Vgjicaz = 100 V

4. Ao efetuar medicbes em uma industria, constatou-se um fator de poténcia média de 0,57 e um
consumo anual de 50 MWh. Diante deste cenario e aliado a questdes legais, pretende-se instalar
banco de capacitores de modo que o fator de poténcia fiqgue em 0,95. Sabendo-se que as perdas por
efeito joule representem 2 % do consumo, qual serda a redugdo anual das perdas em kWh?
Observacéo:

AP = [ 1-(cos ¢i / cos ¢f)* ] x 100%

a) 440 kWh
b) 540 kWh
¢) 640 kWh
d) 740 kWh
e) 840 kWh

5. No modelo de um transformador real temos as resisténcias 6hmicas do primario (Ry) e do
secundério (R.), reaténcias de dispersédo do primario (X;) € do secundério (X,), além das perdas no
nucleo (Rc) e reatancias de magnetizacdo (Xy). Quais os parametros que sdo obtidos a partir do

ensaio em circuito aberto?

a) Rc 5 Xu
Ry X4

Rz ; Xz

d) Ry ;R2;Re

e) Ry Ra; Xi 5 Xo

O

(2]

)
)
)
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6. A figura 1 apresenta um dos esquemas de aterramento considerados pela ABNT NBR 5410:2004.

Qual esquema ela representa.

L1 o

L2 0

L3 o

N o

Aterramento da
alimentagao

Massas Massas

Figura 1 — Questao 6

7. Qual o tipo de lampada que redne num U(nico equipamento as vantagens de emitir luz

incandescente pelo filamento e luz no tubo de descarga a vapor de mercurio, emitindo intensa luz

azulada, possuindo uma maior eficiéncia e ndo necessitando de equipamentos auxiliares como o

reator e ignitor.

a) Fluorescentes
b) Incandescentes Hal6genas
c) Mista

d)

e) Vapor de Sédio

Vapores Metélicos



8. Durante a partida de futebol varios jogadores subitamente desmaiaram e outros tiveram a
sensacao de terem tomado um choque. Os médicos analisaram os jogadores e ndo detectaram
nenhuma anormalidade cardiaca ou cerebral neles. O Unico indicio foi altos indices de relampagos na

regido. Diante disso pode-se dizer que o que ocorreu com os jogadores foi:

a) Tenséo de toque
b) Tensao de passo
c
d

e) Tensao de magnetizagao

) Tenséo de indugao

) Tenséo de relampago

9. Em uma instalacao industrial, cujas cargas sao diversas, tais como tornos, prensas e compressores
com funcionamentos variaveis e ligados aleatoriamente cada uma delas a 2 das 3 fases. Néo se
evidencia a presenca de harménicas e o neutro possui uma protecdo contra sobrecorrentes. O

condutor fase possui um se¢éo de 50 mm?. Diante disso podemos reduzir a bitola do condutor neutro

(sim ou nao)? Se sim qual sera o valor?

a) Nao

b) Sim — 10 mm?

c) Sim — 16 mm?

d) Sim — 25 mm?
)

e) Sim — 35 mm?

10. A norma NBR 5410/2004 preconiza que as instalacdes elétricas brasileiras tenham limites de
queda de tensdo. Assim qual € o percentual maximo para circuitos terminais e qual o valor maximo

para fonte de alimentagao propria?

a) 2% e 5%
b) 2% e 7%
C) 4% e 5%
d) 4% e 7%
e)5%e7%



11. Um gerador compound, shunt longo, 80 kW, 200 V, possui resisténcias de armadura de 0,03 Q,
resisténcia de campo série de 0,01 Q e resisténcia de campo shunt de 100 Q. Calcule o valor da
corrente de campo shunt (lg,), corrente de campo série (ls), corrente de armadura (l;) e corrente de

carga (lc).

a) lsh = 0,5 A; lge = 200,0 A; I = 203,9 A; |, = 200 A
b) Isn = 2,0 A; lge = 202,0 A; |; = 204,0 A; I, = 200 A
¢) lsn = 2,0 A; lso = 402,0 A; |, = 402,0 A; I, = 400 A
d) lsh = 4,0 A; I = 408,0 A; |, = 404,0 A; |, = 400 A
e) lsh = 4,0 A; lge = 509,0 A; I = 505,0 A; | = 500 A

12. O fluxo de poténcia de um gerador é dado conforme a figura abaixo. Assim o atrito no mancal e a

perda na ventilagdo sao classificados em:

| Poténcia Mecénica I |:> | Poténcia Elétrica Total I |:> | Poténcia Elétrica I
| Perdas Mecéanicas I | Perdas Elétricas I

Figura 1 — Questéao 12

a) Poténcia Elétrica Total e Perdas Elétricas
b) Perdas Elétricas e Poténcia Elétrica
c) Poténcia Mecanica e Poténcia Elétrica
d)
)

e) Perdas Mecéanicas e Perdas Mecanicas

Perdas Mecéanicas e Perdas Elétricas

13. Um gerador sincrono de 6 pdlos, esta alimentando uma carga isolada que é acionada por um
motor de inducdo de 2 pdlos. O gerador alimenta uma carga isolada da rede elétrica que trabalha
numa frequéncia de 60 Hz. O gerador sincrono possui uma frequéncia de 160 Hz na tensao gerada.

Diante desse cenario, qual é o valor percentual do escorregamento do motor de indugao?

a) 11,11%
b) 22,22%

) 33,33%
d) 44,44%
e) 55,55%

¢



14. Para a andlise de operagdo de um motor sincrono uma das caracteristicas mais usuais de estudo
sdo as curvas “V”. Considerando esta familia de curvas onde temos na abscissa a corrente de campo
CC e na ordenada a corrente de armadura CA, sabe-se que o ponto de minima é onde temos
excitagao normal. Do ponto de vista de fator de poténcia, podemos dizer que a esquerda desta curva

ela esta:

a) Adiantado Indutivo
b) Adiantado
c) Unitario

d)
)

e) Atrasado Capacitivo

Atrasado

15. Sabe-se que a corrente de partida em um motor é da ordem de 7 a 10 vezes a corrente nominal.
Assim é usual em motores de poténcia elevada adotar métodos de partida alternativa. Desta feita a
mais usual é efetuar a partida por uma ligacdo delta (triangulo) ou ligacéo estrela (Y), sendo que a
outra sera o de regime. Qual o valor de proporgao da corrente de partida e do torque de partida para

este tipo de ligagdo, comparando-se os dois momentos da partida?

a) Corrente pariga Y = 0,33 x Corrente partiza A € TOrQUE partiga Y = 0,33 X Torque partiga A
b) Corrente pariga Y = 0,33 x Corrente pariga A € TOrque pariga Y = 3,00 X Torque pariiga A
c
d

e) Corrente pariga Y = 3,00 x Corrente pariza A € TOrque pariga Y = 0,33 x Torque partiga A

)
) Corrente partiga Y = 0,50 X Corrente pariga A € TOrque partiga Y = 0,50 X Torque partiza A

) Corrente pariga Y = 0,73 x Corrente paridza A € TOrque pariga Y = 0,50 X Torque partiga A

)

16. Um alternador trifasico, ligacédo estrela, 1 MVA, 4,6 kV, tem por fase uma resisténcia de induzido

de 2 Q e uma reatancia sincrona de 20 Q. Qual a tenséo gerada por fase, a plena carga, para uma

carga com fator de poténcia 0,8 em avango?

a) 2300,0 V
b) 2546,4 V
c) 2958,8 V
d) 3645,5 V
e) 4600,0 V



17. O motor universal, largamente utilizado em eletrodomésticos e ferramentas portateis nada mais é
do que um motor monoféasico. Possui uma caracteristica de funcionamento CA e CC, porém em CA
deve-se tomar cuidado quanto as correntes parasitas e perdas por histerese. Qual o tipo de ligacao

CC no qual o motor se baseia?

a) Compound Curto
b) Compound Longo
c) Externa

d)

e) Shunt

Série

18. Analisando o retificador de onda completa abaixo, identifique os locais onde se forma as ondas
(1], [2] e [3].

D1 D2
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Figura 1 — Questéo 18

a) [1] Na entrada ; [2] Sobre o diodo ; [3] Sobre o resistor
b) [1] Sobre o diodo ; [2] Na entrada ;,[3] Sobre o resistor
c) [1] Sobre o diodo ; [2] Sobre o resistor ; [3] Na entrada
d) [1] Sobre o resistor ; [2] Sobre o diodo ; [3] Na entrada

e) [1] Sobre a resistor ; [2] Sobre o diodo ; [3] Na entrada

)
)
)
)



19. Em um processo, para controlar a temperatura de cozimento foi utilizado um medidor de
temperatura por termopar, com indicacéo digital. A capacidade de medi¢ao do instrumento é de -50°C
até 300°C. Os valores de temperatura que se deseja controlar se encontram entre 50°C a 230°C.
Quando se estiver efetuando uma leitura, a indicagdo do erro estatico ser& em porcentagem do
SPAN. O instrumento ndo apresenta erro de paralaxe, nem erro de interpolagdo. Assim determinar
qual o valor do range do instrumento, qual o valor do span do instrumento e qual o valor do erro
estatico do instrumento em porcentagem do span, quando estiver indicando 120°C e o valor real é de
118,2°C?

a) 180°C ; 300°C e 2,0%
b) 250°C ; 180°C e 1,0%
c) 250°C ; 280°C e 1,5%
d) 350°C ; 180°C e 1,0%
e) 350°C ; 280°C e 2,0%

20. Na area de instrumentacao industrial, a que se refere as afirmacgdes abaixo:

[1]-Ea capacidade da reproducao da indicagao ou do sinal de transmissao de um instrumento ao se
medir repetidamente valores idénticos da varidvel, nas mesmas condi¢ées de servico € no mesmo
sentido de variacao.

[2] — E a capacidade que um dado instrumento apresenta de possibilitar a alteracdo continua de sua
calibragdo para diferentes faixas. E definido através de uma relagdo (razdo maxima) que diz o quanto
se pode aumentar o Span de calibragao do instrumento.

[38] — Qualquer perturbacéao elétrica ou sinal acidental ndo desejado que modifica a transmissao,
indicacao, ou registro dos dados desejados.

[4] — E a variagdo no sinal de saida detectada em um periodo determinado de tempo, mesmo que se

mantenham constantes a variavel medida e todas as condigcdes ambientais.

a) [1]=DRIFT(Deriva) ; [2]=RANGEABILIDADE ; [3]=NOISE(Ruido) ; [4]=REPETIBILIDADE
b) [1]=LINEARIDADE ; [2]=RANGEABILIDADE ; [3]=NOISE(Ruido) ; [4]=DRIFT(Deriva)
¢) [1]=LINEARIDADE ; [2]=REPETIBILIDADE ; [3]=DRIFT (Deriva) ; [4]=NOISE (ruido)
d) [1]=REPETIBILIDADE ; [2]=LINEARIDADE ; [3]=RANGEABILIDADE ; [4]=DRIFT(Deriva)
e) [1]=REPETIBILIDADE ; [2]=RANGEABILIDADE ; [3]=NOISE(Ruido) ; [4]=DRIFT(Deriva)



21. Com base no conceito de medicdo de pressao, a que se refere as afirmagdes abaixo:

[1] — E a diferenca entre uma pressao desconhecida e a atmosférica. Também conhecida como
pressao relativa

[2] — E a diferenca entre duas pressdes desconhecidas. E a pressdo medida em qualquer ponto,
menos no ponto zero de referéncia da presséo atmosférica.

[3] — E a diferenca entre a pressdo em um ponto particular num fluido e o vacuo completo.

[4] — E quando um sistema tem pressao relativa menor que a pressao atmosférica.

[5] — E a pressdo exercida por um liquido em repouso ou que esteja fluindo perpendicularmente a
tomada de impulso, por unidade de area exercida.

[6] — E a pressdo exercida por um fluido em movimento. E medida fazendo a tomada de impulso de

tal forma que recebe o impacto do fluido.

a) [1]=Vacuo ; [2]=Estatica ; [8]=Manométrica ; [4]=Diferencial ; [5]=Absoluta ; [6]=Cinética.
b) [1]=Manométrica ; [2]=Diferencial ; [3]=Absoluta ; [4]=Vacuo ; [5]=Estatica ; [6]=Cinética.
c
d

e) [1]=Absoluta ; [2]=Manométrica ; [3]=Diferencial ; [4]=Vacuo ; [5]=Estatica ; [6]=Cinética.

)
) [1]=Estatica ; [2]=Cinética ; [3]=Vacuo ; [4]=Manométrica ; [5]=Diferencial ; [6]=Absoluta.

) [1]=Diferencial ; [2]=Manométrica ; [3]=Absoluta ; [4]=Vacuo ; [5]=Estatica ; [6]=Cinética.

)

22. Em um termémetro bimetalico, cujo principio de funcionamento é baseado no fendmeno da flexao
térmica e que possui duas laminas metélicas de materiais diferentes. Determine o valor da flexao

térmica, apresentado na figura abaixo. Suponha que as variaveis possuam os seguintes valores:
AT=200K, L= 100 mm, s = imm e at =1 x 10° imm/K.
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Figura 1 — Questao 22 — Fonte Fialho, 2007

a)1,5mm
1,8 mm
2,0 mm
2,5 mm

3,0 mm
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23. A quantidade de pulsos em uma volta, nos encoders rotativos, demonstra a relagdo impulso/volta
do mesmo. Quanto maior for esta relagdo maior a preciséo obtida. Determine a relagdo angular de um

encoder que gera 150 pulsos por volta.

24. Os motores de passo possuem como vantagem em relacdo aos outros tipos de motores

disponiveis alguns pontos, identifique a afirmacao correta.

a) Baixa resposta a aceleracdo e desaceleragdo. Seguem uma légica digital. Alta precisdo em seu
posicionamento. Precisdo no torque aplicado.

b) Baixo controle de velocidade. Alta precisdo em seu posicionamento. Precisdo no torque aplicado.
Seguem uma légica digital.

¢) Grande complexidade para ser operado. Alto desempenho em altas velocidades. Alta precisdo em
seu posicionamento. Ocorréncia de ressonancia por controle inadequado.

d) Ocorréncia de ressonancia por qualquer controle. Seguem uma légica digital. Alta precisdo em seu
posicionamento. Precisdo no torque aplicado.

e) Seguem uma logica digital. Alta precisdo em seu posicionamento. Precisdo no torque aplicado.

Excelente resposta a aceleragédo e desaceleracéo.

25. A precisdo dos movimentos de um robé industrial depende de trés fatores. Abaixo temos suas

defini¢cdes, identifique-as em sequéncia:

[1] — Define-se como o menor incremento do movimento que pode executar o robd.

[2] — Refere-se a capacidade de um rob6 para situar o extremo de seu punho em um ponto marcado
dentro do volume de trabalho.

[3] — Refere-se a capacidade do robd de regressar ao ponto que foi lhe programado as vezes que

sejam necessarias.

a) [1]=Exatidao ; [2]=Resolucéo espacial ; [3]=Linearidade.
b) [1]=Linearidade ; [2]=Resolucao espacial ; [3]=Exatidao.
c
d
e) [1]=Resolugéo Espacial ; [2]=Repetibilidade ; [3]=Linearidade.

[1]=Repetibilidade ; [2]=Exatidao ; [3]=Resolucéo espacial.

)
)
) [1]=Resolucao espacial ; [2]=Exatidao ; [3]=Repetibilidade.
)
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26. Um fator que influencia grandemente a preciséo e a repetibilidade de um robd é a resolugéo de
controle do controlador. Em um movimento robético de 100mm, foi utilizado um encoder absoluto com

5 bits, informe qual a resolugéo de controle do controlador. Considere uma junta prisméatica.

a) RC = 1,562
b) RC = 2,083
¢) RC = 3,125
d) RC = 5,125
e) RC = 6,250

27. Graus de Liberdade é o nimero que estd associado ao numero de articulagdes (juntas) em um
braco robdtico. Juntas sao eixos que permitem aos robds se moverem para varias posigoes. As juntas
podem ser cilindrica, esférica, parafuso, planar, prismética e rotativa. Nas figuras abaixo identifique os
tipos de juntas na sequéncia.

ol 2] 3]

[4] (5] (6]

Figura 1 — Questédo 27 — Fonte: Carrara V

a) [1]=Cilindrica ; [2]=Prismatica ; [3]=Rotativa ; [4]=Esférica ; [5]=Parafuso ; [6]=Planar.
b) [1]=Esférica ; [2]=Planar ; [3]=Prismatica ; [4]=Cilindrica ; [5]=Parafuso ; [6]=Rotativa.
c
d
e) [1]=Prismatica ; [2]=Rotativa ; [3]=Cilindrica ; [4]=Esférica ; [5]=Parafuso ; [6]=Planar.

[1]=Esférica ; [2]= Prismatica ; [3]=Planar ; [4]=Rotativa ; [5]=Cilindrica ; [6]= Parafuso.
[1]=Parafuso ; [2]=Planar ; [3]=Rotativa ; [4]=Cilindrica ; [5]=Prismatica ; [6]=Esférica.

)
)
)
)
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28. Para o circuito abaixo, indique a alternativa que expressa os valores da corrente total do circuito e

da tensao do resistor, respectivamente sao:

| | "
| |
7,07 Q 707 Q

]

6 Q

100V
Figura 1 — Questéo 28

a) 24,75A; 70,7V
b) 23,73A; 50V
c) 15,62A; 85V
d) 6,73A; 100V
e) 12,50A; 50V

29. Considere as seguintes afirmagoes:

I. Para uma forma de onda senoidal de periodo T=2ms sua freqiiéncia é igual a 50Hz.

[I. O valor médio representa um valor mediano de uma forma de onda que varia ao longo do tempo.

[ll. O valor de uma tensao senoidal medida pelo voltimetro representa o valor eficaz da grandeza.

Qual das alternativas abaixo indica as afirmagdes verdadeiras?

e) Todas estao corretas

a)lell

b) Il e llI

c)lell

d) Todas estéo incorretas
)

30. Sao unidades de poténcia:

a) W, VA, Hz, A

b) W, J, Var, Tesla

c) siemens, kVAr, ergs, W
d) J/s, VA, VAr, W

e) Mho, Wb, Var, VA

13



31. Assinalar qual a alternativa que indica a intensidade da corrente de linha de uma carga ligada em
A equilibrado, cujos dados sé@o: Zab=Zbc=Zca=5 £ 45° Q e uma das tensdes de linha aplicada é
Vbc=120 £ 85° V. Considere sequéncia CBA.

a) 35A
b) 41,56A
c) 24A
d) 12,62A
e) 35,48A

32. Para uma carga trifasica ligada em Y equilibrada, cujos dados sdo: Za=Zb=7c=5 245°Q e a

tensao de linha é Vab=220 £ 0° V, qual o valor da poténcia total do circuito?

a) 8382 VA
b) 10569 VA
c) 9679 VA
d) 6234 VA
e) 16764 VA

33. Considerando um motor trifasico, 10 CV, 220 V, 4 polos, velocidade nominal de 1760 RPM, 60 Hz.
Indique a opgéao que indica o valor da velocidade sincrona (Ns) e o escorregamento nominal (S%),

respectivamente.

a)
b
C
d

e

Ns =900 rpm e 2,4%

) Ns = 1800 rpm e 2,2%
) Ns = 3600 rpm e 2,2%

) Ns = 1800 rpm e 3,2%

) Ns =900 rpm e 3,0%
34. Para as cargas relacionadas, qual o valor da energia consumida em um més? Considere que 0
més tem 30 dias: - 50 lampadas fluorescentes de 32 W e tensdo 220 V ligadas todos os dias por 16h;
- 1 motor trifasico de poténcia 1 CV (736 W), tens@o 220 V operando a plena carga durante 2 horas
por dia;

- 1 geladeira de poténcia 600 W com tensédo 127 V que opera 40 minutos a cada 2 horas;

a) 1245,0 kWh
b) 564,25 kWh
c) 848,16 kWh
d) 956,16 kWh
e) 735,89 kWh

14



35. Posso utilizar dispositivos de protecao sem acgao simultanea em circuitos polifasicos (ex.: 3
disjuntores unipolares em um circuito trifasico)?

a) Sim, ndo ha nenhuma restricao.

b) Sim, desde que eu coloque um pedago de fio entre os disjuntores para saber que ele é trifasico.

c) Sim, desde que eu utilize disjuntores da norma IEC (minidisjunotres).

d) N&o, pois a norma nao permite.

e) Sim, desde que eu possa garantir que o desligamento de uma Unica fase nao ird colocar em risco a

seguranca das instalagdes, das pessoas e animais.

36. Conhecendo-se o sistema elétrico brasileiro, sabe-se que em uma Usina, gera-se energia em
uma tenséo de 13,8 kV; essa energia é elevada para tensdes na ordem de 345 kV ou mais e quando

chega aos centros urbanos é reduzida para 13,8kV novamente. Por que isso é necessario?

a) O efeito corona em linhas de transmiss@o € menor em tensées maiores
b) A transmissao em alta tenséo reduz o risco de roubo de cabos

c
d

e) Para reduzir o efeito do campo eletromagnético gerado nas linhas de transmissao

)
) Para reduzir o efeito capacitivo nas linhas de transmissao

) As perdas de energia sdo menores em alta tensédo

)

37. Calcule a Resisténcia Multiplicadora (Rm) para que o galvandmetro abaixo consiga efetuar a

medicdo da tensao indicada, sabendo que a sua resisténcia interna (Ri) é de 10 ohms e a maxima
deflexdo ocorre quando a corrente atinge 20 mA.

Rm=7

—/ VYV

Galvandmetro
Ri = 10 ohms

150V

Figura 1 — Questao 37

a) 7.500 Q
b) 7.510Q
c) 7.490 Q
d) 6.960 Q
e) E impossivel para este galvanémetro medir este nivel de tensdo

)
)
)
)

15



38. Apo6s a medigao de uma malha de aterramento, chegou-se ao valor da resisténcia de terra de 25
ohms, considere as afirmacotes abaixo:

|- O valor da resisténcia estd dentro do estabelecido pelas normas brasileiras, portanto ndo é
necessaria nenhuma modificacao no sistema.

Il — E necesséria a reducgdo do valor da resisténcia, através do aumento do nimero de hastes de
aterramento e/ou método de tratamento quimico do solo e/ou uso de hastes profundas.

[l — O valor da resisténcia encontrado, nado interfere no sistema, pois qualquer que seja o valor da

mesma, as correntes de falha a terra escoarao normalmente.

a) Somente a alternativa | esta correta
b
c
d

e

) Somente a alternativa Il esta correta
) Somente a alternativa Il esta correta
) As alternativas | e |l estdo corretas

As alternativas | e Il estdo corretas

39. Em uma ligagdo com 02 TPs de protecao (ligacdo V-V), cujo diagrama de ligacao de projeto esta
representado abaixo, obtiveram-se os seguintes valores de leitura das tensdes de linha do secundario
dos TPs:

C .
B s
A °
VaAB VBC
T T e
~ N~
Vab % Vbe
O O
a c
Vca

Figura 1 — Questao 39

Vab =127V
Vbc =127V
Vca=220V

Sabendo que a relagao de transformagao dos TPs é 13.200-127 V e a tensado nominal de linha no
primario no circuito é de 13.200 V entre todas as fases, assinale a alternativa que melhor corresponde

a esta situagdo anémala:
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a) Existe uma sobretenséo entre as fases “C” e “A” no circuito primario dos TPs.

b) Existe uma sobretensao entre as fases “c” e “a” no circuito secundario dos TPs.

¢) Um dos TPs estd com curto circuito entre as espiras do secundario o que aumenta a relagéo de
transformacao do mesmo, aumentando a tensao no secundario.

d) Existe uma inversao de polaridade na ligagéo dos dois TPs, simultaneamente.

e) Existe uma inverséo de polaridade na ligacdo de apenas um dos TPs.

40. Ao desconectarmos a carga do secundario de um TC de medigdo, sem desligarmos o respectivo
circuito primario, pode ocorrer:

a) Mudanca da relagéo de transformagao do TC por curto circuito entre espiras.
b) Queima da fiagdo do circuito primario por sobrecorrente.

c
d

e) Nada, pois o TC pode funcionar em vazio.

)
) Queima da fiag@o do circuito secundério por sobrecorrente.

) Podera ocorrer a queima do préprio TC por sobretenséao.

)

41. Em uma ligagdo com TCs de protegdo, conforme desenho abaixo, a corrente de curto circuito
primaria pode chegar a 10 kA. Determine se os TCs saturam nesta situagao:

1 2 3
I1 |2 |3
Yy
Relé df
.
lorso =T e =T
T 1

Figura 1 — Questao 41

Considere:

Dados dos TCs: Relagéao 200:5 A — Tipo: 10L50
Impedancia da fiagdo secundaria do TC = 80 mQ
Impedancia do relé de protegdo = 20 mQ
Impedancia secundariado TC = 0,1 Q
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a) Nao, pois a tensdo que surge nos terminais do TC esta abaixo do limite de saturagéo que é de 50
V, que é o limite para saturacao deste tipo de TC.

b) Nao, pois a tensédo que surge nos terminais do TC esta abaixo do limite de saturacdo que é de 200
V, que é o limite para saturacao deste tipo de TC.

¢) Sim, pois a corrente de curto circuito esta acima de 20 vezes a corrente nominal do TC, que € o
limite para saturacéo deste tipo de TC.

d) Sim, pois a tensdo que surge nos terminais do TC esta acima do limite de saturacdo que é de 50 V,
que € o limite para saturacao deste tipo de TC.

e) Este tipo de TC nao satura em nenhuma situagao.

42. Segundo a NR-10, sdo definidas trés areas nas proximidades de pontos energizados. Para

garantir a seguranga de pessoas nao advertidas, é necessario que estas estejam:

a) Fora da zona de risco
b
c
d
e

) Dentro da zona controlada
) Dentro da zona livre

) Fora da zona livre

) Dentro da zona segura

43. As Normas Regulamentadoras (NRs) do Ministério do Trabalho e Emprego (MTE):

a) Sao apenas recomendacgdes e valem para todas as pessoas fisicas.

b) Sao apenas recomendagbes e valem para todas as pessoas juridicas.
c
d

e) Nao se aplicam as pessoas juridicas.

)
) Tem forca de lei e valem para todas as pessoas fisicas.

) Tem forca de lei e valem para todas as pessoas juridicas.

)

44. Segundo a NR-06 do Ministério do Trabalho e Emprego (MTE) sdo de responsabilidade da

empresa (pessoa juridica):

a) Fornecer EPIs somente pela solicitagdo dos funcionarios.

b) Responsabilizar-se pela guarda e conservacgao dos EPls distribuidos aos funcionarios.

c¢) Obrigar o uso do EPI para as tarefas especificas, independente do funcionario.

d) Dar treinamento para que o funciondrio aprenda o uso correto do EPI.

€) Omitir do Ministério do Trabalho e Emprego (MTE), qualquer irregularidade encontrada em EPIs de

fabricantes homologados.
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45. Quando uma pessoa se acidenta com eletricidade, devemos primeiramente:

a) Verificar o pulso e a respira¢do para ver se houve parada cardiorrespiratéria.

c
d

Deixar ela no local, pois ndo ha mais nada a fazer.

Jogar agua fria para que a pessoa recobre a consciéncia.

)
)
)
)

b) Desligar ou afastar a pessoa do circuito elétrico que originou o acidente.

e) Puxar a lingua da pessoa para que ela possa voltar a respirar.

46. Com base no diagrama de blocos abaixo de um inversor de freqiiéncia para ligagdo de um motor

de indugéo, podemos afirmar:

~ O » 4 »
L o Ll
~ O——* RETIFICADOR IN'I'E:_\'RI‘;:EEI;II;?RIO INVERSOR
~ O » < »
+ -~ -
i ¥ v
CIRCUITO DE CONTROLE

Figura 1 — Questao 46

a) O estagio de retificagdo ndo provoca nenhum efeito no circuito de alimentagéo deste sistema.

b) O estagio de retificagdo pode ser alimentado por circuito monofasico, mesmo sendo a carga final

trifasica, dependendo da sua poténcia nominal.

c) A finalidade do circuito intermediario é a de inverter a polarizagéao dos tiristores.

d) O estagio de inversao, converte CC em CA, e pode utilizar SCRs para o chaveamento, modulando

0s mesmos pela técnica de largura de pulso de tensao, conhecida como PAM (Pulse Amplitude

Modulation).

e) O estagio de inversao, converte CC em CA, e pode utilizar SCRs para o chaveamento, modulando

0s mesmos pela técnica de amplitude de pulso de tensdo, conhecida como PWM (Pulse Width

Modulation).

47. Qual a principal finalidade do contator de “by-pass” utilizado em conjunto com o Soft Start?

a) Jumpear o Soft Start quando o motor atingir a plena rotagao.
b
c
d

e

Permitir a desconexao do Soft Start caso ocorra uma falha.

Controlar a partida do equipamento.

Servir de controle de comando do circuito.

)
)
)
)

Garantir a sincronizacao do equipamento com a rede elétrica.
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48. Dada a tabela da verdade abaixo, determine o tipo de porta légica a que se refere:

A4 B Y
0 0 1
0 1 1
1 0 1
1 1 ]

Figura 1 — Quest&o 48

a) Porta AND com duas entradas
b

) Porta NOT com trés entradas
c) Porta OR com trés entradas
)

)

d

e

Porta OR com duas entradas

Porta NAND com duas entradas

49. Nao é vantagem de um motor BLDC (brushless-DC) em relagdo a um motor CC convencional:

a) Ruido reduzido
b
c
d

e

Permite o controle de velocidade por resisténcia variavel
Vida util mais longa
Eliminacao da ionizagdo do comutador

)
)
)
) Reducao total de EMI
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50. Qual o tipo de linguagem utilizada, na figura 1, que representa a programacgao de um CLP?

a) Ladder

b) Lista de Instrucdes
c
d

e) Grafcet

Diagrama de Blocos

Texto Estruturado

)
)
)
)

LD

S

LD

R

LD

AND
JMPCN
LD

[Motor :=0]

(*pulo1™)

%L1

[Motor :=Potenc]

(*pulo2*)

%L2

LD

AND

R

JMPCN
LDN
[Motor :=0]

Habilita

Aux_1
Desabilita
Aux_1
[Potenc<=3000]
Aux_1

%L1

TRUE

[Potenc>=3000]
Aux_2
[Potenc<8000]
Aux_2

Aux_1

Aux_3

%L2

TRUE

[Potenc>=8000]
Aux_1

Aux_1

%L2

Aux_1

Figura 1 — Questao 50
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