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LEIA ATENTAMENTE AS INSTRUCOES ABAIXO.

Vocé recebeu do fiscal o seguinte material:
a) este caderno, com os enunciados das 50 questdes objetivas, sem repeti¢cdo ou falha, com a seguinte distribuigdo:

CONHECIMENTOS ESPECIFICOS

Questbes | Pontos | Questbes | Pontos | Questbes | Pontos
lal0 1,0 21a30 2,0 41 a 50 3,0
11a20 1,5 31a40 2,5 - -

b) 1 CARTAO-RESPOSTA destinado as respostas as questdes objetivas formuladas nas provas.

Verifique se este material estd em ordem e se 0 seu nome e namero de inscricdo conferem com 0s que aparecem no
CARTAO-RESPOSTA. Caso contrario, notifique IMEDIATAMENTE o fiscal.

Apds a conferéncia, o candidato devera assinar no espaco proprio do CARTAO-RESPOSTA, a caneta esferogra-
fica transparente de tinta na cor preta.

No CARTAO-RESPOSTA, a marcacéo das letras correspondentes as respostas certas deve ser feita cobrindo a letra e
preenchendo todo o espaco compreendido pelos circulos, a caneta esferogréafica transparente de tinta na cor preta,
de forma continua e densa. A LEITORA OTICA é sensivel a marcas escuras; portanto, preencha os campos de
marcacao completamente, sem deixar claros.

Exemplo: ® o © © ®

Tenha muito cuidado com o CARTAO-RESPOSTA, para ndo o DOBRAR, AMASSAR ou MANCHAR.
O CARTAO-RESPOSTA SOMENTE poderé ser substituido caso esteja danificado em suas margens superior ou inferior -
BARRA DE RECONHECIMENTO PARA LEITURA OTICA.

Para cada uma das questdes objetivas, sdo apresentadas 5 alternativas classificadas com as letras (A), (B), (C), (D) e (E);
s6 uma responde adequadamente ao quesito proposto. Vocé s6 deve assinalar UMA RESPOSTA: a marcagdo em
mais de uma alternativa anula a questdo, MESMO QUE UMA DAS RESPOSTAS ESTEJA CORRETA.

As questdes objetivas sao identificadas pelo nimero que se situa acima de seu enunciado.

SERA ELIMINADO do Processo Seletivo Publico o candidato que:

a) se utilizar, durante a realizacdo das provas, de maquinas e/ou relégios de calcular, bem como de radios gravadores,
headphones, telefones celulares ou fontes de consulta de qualquer espécie;

b) se ausentar da sala em que se realizam as provas levando consigo o Caderno de Questdes e/ouo CARTAO-RESPOSTA;

c) se recusar a entregar o Caderno de Questdes e/ou 0 CARTAO-RESPOSTA quando terminar o tempo estabelecido.

Reserve os 30 (trinta) minutos finais para marcar seu CARTAO-RESPOSTA. Os rascunhos e as marcagdes assinaladas no
Caderno de Questdes NAO SERAO LEVADOS EM CONTA.

Quando terminar, entregue ao fiscal O CADERNO DE QUESTOES E O CARTAO-RESPOSTA e ASSINE A LISTA DE
PRESENCA.

Obs. O candidato s6 podera se ausentar do recinto das provas apos 1 (uma) hora contada a partir do efetivo inicio das
mesmas. Por motivos de seguranca, o candidato NAO PODERA LEVAR O CADERNO DE QUESTOES, aqualquer momento.

O TEMPO DISPONIVEL PARA ESTAS PROVAS DE QUESTOES OBJETIVAS E DE 3 (TRES) HORAS e
30 (TRINTA) MINUTOS, findo o qual o candidato devera, obrigatoriamente, entregar o CARTAO-RESPOSTA.

As questdes e o0s gabaritos das Provas Objetivas serdo divulgados no primeiro dia Gtil ap6s a realizacdo das
mesmas, no endereco eletrdnico da FUNDACAO CESGRANRIO (http://www.cesgranrio.org.br).

FUNDACAO
CESGRANRIO
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CONHECIMENTOS ESPECIFICOS

D

Com uma trena foram medidos os quatro lados do quadri-
latero ABCD, ilustrado na figura acima e a diagonal AC.

Considere:

dAB= 30m
dAC= 52m
dAD =10,4m
dBC= 6,0m
dAD= 9,0m

cos 60° =1/2 , cos 45° = 0,707 , sen 60° = 0,866

Com base apenas nas medi¢es de distancia, conclui-se
que o angulo BAD mede, aproximadamente,

(A) 90°

(B) 120°

(C) 135°

(D) 150°

(E) 240°

2

Uma equipe de levantamento partiu de uma estagcéo de

coordenadas conhecidas e mediu 5 lados de uma poligonal,

totalizando 4 quilémetros de extensao. Observou-se um
erro de fechamento de 4 cm na ordenada E, de 3 cm na
ordenada N e de 1’ no fechamento angular. Considerando

as especificagdes da NBR 13133 para poligonais, qual € a

primeira agédo que deve ser realizada ?

(A) Distribuir igualmente a diferenga encontrada em cada
eixo entre as respectivas ordenadas das estacdes
intermediarias.

(B) Distribuir igualmente a diferenca angular encontrada
entre os angulos observados em cada estacgédo inter-
mediaria.

(C) Distribuir, proporcionalmente ao comprimento de cada
lado, a diferenca encontrada em cada eixo entre as
respectivas ordenadas das estacdes intermediarias.

(D) Ignorar as diferencas encontradas, pois a poligonal é
muito pequena.

(E) Ignorar as diferencas encontradas, pois a poligonal é
fechada.

w PETROBRAS
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A tolerancia para erro de fechamento em um nivelamento

geométrico € a maior diferenca que pode haver entre a

altitude transportada, a partir de uma referéncia de nivel,

e a altitude oficial da referéncia de nivel de chegada.

A qualidade de um nivelamento geométrico é definida em

funcéo do(a)

(A) erro de fechamento e do comprimento da secéo nivelada.

(B) comprimento da sec¢do nivelada na ida e do compri-
mento da secao nivelada na volta.

(C) desnivel medido e do comprimento da se¢éo nivelada.

(D) desnivel medido na ida e do desnivel medido na volta.

(E) altitude transportada e da altitude oficial.

4

Uma equipe foi contratada para locar no terreno pontos
para realizacdo de furos de prospeccao. A tabela abaixo
apresenta as coordenadas polares dos pontos e dos vérti-
ces do limite do terreno, irradiados a partir da estacao.

Ponto Coordenadas
Polares
Vértice 1 30,0
P 15,30
Q 20,45
Vértice 2 27,60
R 22,90
Vértice 3 20,180
S 12,240
Vértice 4 30,270
T 20,330

Sabendo-se que sen 30° = 0,5, sen 45° = 0,707 e
sen 60° = 0,866, 0 ponto que foi indevidamente projetado
fora do terreno é

(A) P

(B)Q

©C)R

(D) s

®eT

5

Um estudante de Topografia registrou valores de direces
em seu croqui, na forma de rumos e azimutes,
alternadamente. O valor registrado corretamente é

(A) 90° N

(B) 236° SW

(C)0°E

(D) 23° 44’ SE

(E) 0° NS
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Existem diferentes definicbes de latitude, visando a simpli-
ficacdo dos calculos, empregando diferentes superficies.
A definicdo de latitude geodésica é o angulo que P faz com Q.
A correta correspondéncia paraP e Q é

P Q
(A) Normal aoelipsoide passando pelo ponto | Eixo polar

(B) Normal aoelipsoide passando peloponto | Plano equatorial
(C) Raio médioda Terra

Eixo polar

Normal ao elipsoide
que passa pelo ponto

(D) Raio médioda Terra

(E) Raio médiodaTerra Plano equatorial

7
Os pontos que melhor correlacionam a superficie fisica com
0 geoide, materializados no terreno, sdo

(A) o datum Chua.

(B) as estagbes da RBMC.

(C) as referéncias de nivel.

(D) os pontos de Laplace.

(E) os vértices de triangulacao.

8

O Sistema Geodésico Brasileiro encontra-se em fase de

transicao até, no maximo, fevereiro de 2015, quando pas-

sara a vigorar com exclusividade o Sistema de Referéncia

Geoceéntrico para as Américas, sobre o qual NAO é correto

afirmar que o(a)

(A) sistema considera a variacdo das coordenadas devido
ao movimento das placas tectbnicas.

(B) elipsoide de referéncia para o novo sistema € o GRS-
80, dispensando a aplicacéo de pardmetros de conver-
s8o entre SIRGAS e WGS-84 em qualquer aplicagéo.

(C) sistema é monitorado em diversos paises, permitindo
controle global de eventuais variac6es em todo o terri-
tério a ele referenciado.

(D) novo sistema esta referenciado na realizacdo do ano
2000, mesmo havendo outros disponiveis.

(E) abrangéncia continental do sistema ndo compromete
sua adequabilidade ao Brasil, devido a quantidade de
estagBes de controle brasileiras.

9

Na ultima década, foram aprimorados os modelos geoidais
produzidos e disponibilizados pela Agéncia Espacial
Norte-Americana (NASA) e pelo Instituto Brasileiro de
Geografia e Estatistica (IBGE). Quando qualquer dos
modelos citados retorna o valor da ondulagéo geoidal igual
a zero, significa que esse ponto esta posicionado

(A) a mesma distancia do geoide e do elipsoide.

(B) na intersecdo do geoide com o elipsoide.

(C) sobre o elipsoide de referéncia.

(D) sobre a superficie do geoide.

(E) sobre a superficie dos oceanos.
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E viavel o emprego de coordenadas elipséidicas diretamente
no calculo de triangulos esféricos.

PORQUE

O Teorema da Gauss considera equivalentes as superficies
do elipsoide e da esfera de raio médio.

A esse respeito, conclui-se que

(A) as duas afirmagfes séo verdadeiras e a segunda justi-
fica a primeira.

(B) as duas afirmacgbes séo verdadeiras e a segunda ndo
justifica a primeira.

(C) a primeira afirmagéo é verdadeira e a segunda é falsa.

(D) a primeira afirmagéo é falsa e a segunda é verdadeira.

(E) as duas afirmacgfes séo falsas.
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O sistema UTM é empregado na confeccao de cartas do

mapeamento sistematico. Visando ao georreferenciamento

de uma &rea levantada por Topografia, totalmente contida

em um mesmo fuso, foi calculada a diferenca entre as co-

ordenadas de um ponto no sistema arbitrario original e no

sistema UTM e essa diferenca foi somada as coordenadas

dos demais pontos. Essa metodologia

(A) évalida, uma vez que os dois sistemas séo cartesianos
com escala em metros.

(B) é valida, uma vez que os angulos e as distancias ndo
sofrem deformacdes.

(C) é valida, uma vez que 0S eixos possuem a mesma
orientacao.

(D) néo é vélida, uma vez que as distancias representadas
em UTM apresentam distor¢cdes nao uniformes.

(E) néo é valida, uma vez que os angulos representados
em UTM apresentam distor¢cdes nao uniformes.
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Modelos sdo formas de representar uma determidada reali-
dade, admitindo algumas aproximacdes que facilitam o en-
tendimento do comportamento das grandezas envolvidas.
Podem ser desprezadas caracteristicas consideradas pou-
co relevantes para aquela determinada finalidade. Um exem-
plo é o modelo que relaciona a forma da Terra com o com-
portamento do potencial gravitacional. A superficie compos-
ta pelos pontos de mesmo potencial gravitacional, usada
como referéncia para a determinacdo de altitudes
ortométricas, € o(a)

(A) geoide.

(B) modelo digital de terreno.

(C) modelo numérico de elevacao.

(D) nivel dos mares.

(E) Rede Maregréfica Permanente para Geodésia.
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Em virtude da adog¢éo do SIRGAS 2000, resolveu-se con-
verter as coordenadas de um conjunto de pontos, atual-
mente no sistema Corrego Alegre. Os parametros de trans-
formacao permitem afirmar, com preciséo, que os pontos
(A) ficam todos deslocados para o Norte.

(B) ficam todos deslocados para o Sul.

(C) ficam todos deslocados para o Leste.

(D) ficam todos deslocados para o Oeste.

(E) podem ter deslocamentos em diferentes direcdes.
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Existem diferentes formas de representar coordenadas geo-

graficas, com base nos respectivos sistemas de referéncia.

Nessa perspectiva, representa um ponto localizado no Brasil:

(A) =35°12"e A=44°40', h=35m

(B) =35°12'S, L. =44°40" W, h = 42m

(C) X=3.687.829,88 m, Y = -4.620.987,34 m, Z
2.386.876,29 m

(D) X =3.687.829,88 m, Y
2.386.876,29 m

(E) E=3.687.829,88 m, N
2.386.876,29 m

4.620.987,34 m, Z =

= -4.620.987,34 m, H
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Uma carta do mapeamento sistematico produzida no sis-

tema SAD-69 foi atualizada e convertida para o sistema

SIRGAS 2000. O conteudo da carta

(A) permanece o mesmo, com as mesmas coordenadas
UTM.

(B) permanece o mesmo, mas tem coordenadas UTM
E, N e H deslocadas de, respectivamente, -67,35
m, +3,88 m e —38,22 m.

(C) sofre deslocamento do contedldo, mas com mesmas
coordenadas UTM.

(D) sofre deslocamento do contetdo, com coordenadas ¢,
A e h acrescidas de, respectivamente, —67,35°, +3,88° e
-38,22 m.

(E) sofre deslocamento do conteddo, com coordenadas E, N
e H acrescidas de valores diferentes ao longo da carta.
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Ao se utilizar a projeg&o policonica, com meridiano central

em 45° W, para representar um modelo esférico da Terra,

(A) o meridiano central é representado por uma linha reta.

(B) os paralelos sao representados por arcos de circulos
concéntricos.

(C) os meridianos sdo representados por arcos de circu-
los concéntricos.

(D) todos os paralelos sao representados por linhas retas.

(E) todos os meridianos séo representados por linhas
retas.

w PETROBRAS
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Considere uma projecdo azimutal com plano de projecao
tangente em um ponto P sobre a superficie da Terra, que é
representada por uma esfera. Sabe-se que P tem latitude
igual a 45°. A esse respeito, analise as afirmativas a seguir.

| - Todos os circulos maximos que passam pelo centro
da projecao sdo representados por linhas retas.

Il - Oazimute do ponto T para o ponto Z, ambos sobre a
superficie da esfera, é representado sem deforma-
¢do, desde que a linha que os une néo passe por P.

Il - O azimute de P a qualquer ponto da superficie da
esfera é representado sem deformacgéo na projegéo.

E(s&0) correta(s) APENAS a(s) afirmativa(s)
(A) 1. (B) II.

(©) 1Il. D) lell.
(E) e lll.
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Ao se utilizar a indicatriz de Tissot, podem-se verificar
distor¢cdes angulares e de area que ocorrem em pontos,
como resultado de transformacfes em projecdes
cartogréficas. Tissot representou um ponto por um circulo
infinitesimal de raio igual a 1,0. Ele demonstrou que, em
qualquer sistema de transformacéo, os valores dos semi-
eixos a e b serdo diferentes de 1,0 (exceto nos pontos-
padréo ou nos pontos sobre uma linha-padréo). Quando a
é diferente de b, o circulo indicatriz é transformado em uma
elipse, com semieixo maior a e semieixo menor b.

Considere as situacdes a seguir.
Situagédo l: a=1,25e b =0,80
Situacdo Il: a=1,25e b =0,95
Situagéo lll: a=1,25e b =1,25

Nesse contexto, afirma-se que,

(A) na situagéo I, a transformacé&o é conforme.

(B) na situagao Il, a transformagéo é equivalente.

(C) na situacéo lll, a transformacéo é conforme.

(D) nas situagdes | e Il, as transformacdes sdo conformes.
(E) nas situagdes Il e lll, as transformagdes sdo equivalentes.
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Considere trés pontos (X, Y e Z) situados no fuso 23 do
sistema UTM.

Dados:
X (700 km E; 7536 km N)
Azimute de Quadricula XY =Az Q. = 90°

XY =2 km
Azimute de Quadricula YZ =Az Q,, = 180°
YZ =1km

Quais sdo as coordenadas E e N, respectivamente, em
quilémetros, do ponto Z?
(A) 698 e 7535
(C) 702 e 7535
(E) 704 e 7538

5)

(B) 700 e 7536
(D) 702 e 7537
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No sistema UTM, adotado no Mapeamento Sistematico

Brasileiro, em cada fuso,

(A) naintersecdo do meridiano central com a linha do Equa-
dor, as coordenadas E valem Om.

(B) naintersecdo do meridiano central com a linha do Equa-
dor, as coordenadas N valem 500.000m.

(C) o fator de escala k no meridiano central vale 1,0.

(D) o fator de escala k no meridiano central vale 0,9996.

(E) os meridianos de secancia correspondem as bordas
do fuso.

21
Considere a figura a segui.

688 km E

690 km E
SRSV ST

7466 km N ~

>q

7464 km N -/

Folha de Carta Topografica BAIA DE GUANABARA DSG, 1987.
(Adaptado).

Sabe-se que o lado da quadricula (q), na folha, mede 4
cm. Qual é a extensao, no terreno, em metros, do trecho (t)
da pista do Aeroporto Santos Dumont que mede, no dese-
nho, 1,8 cm?

(A) 500

(B) 900

(C) 1000

(D) 1111

(E) 1800

22

Muitas operagdes fotogramétricas envolvem a andlise de
imagens na area de superposicdo de um par
estereoscopico. Nessa area, tém-se duas visdes do mes-
mo terreno, obtidas de diferentes pontos de vista. O deslo-
camento aparente da posicdo de um objeto em relacéo ao
centro focal da camera fotografica, causado pela mudanca
do ponto de vista, denomina-se

(A) azimute de vdo.

(B) base fotogramétrica.

(C) paralaxe estereoscopica.

(D) distancia focal calibrada.

(E) elemento de resolucdo no terreno.
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Dentre as figuras que contém o relevo representado por
curvas de nivel, em qual a seta indica o sentido correto das
aguas no curso d’agua?

(A)

(B)

©

(D)

(E)

A4

Folha de Carta Topografica PETROPOLIS. IBGE, 1979. (Adaptado)

24

Considere uma fotografia aérea na escala 1:50.000, com ele-
mento de resolugdo no terreno de 1m. Qual é a resolugdo
espacial, em linhas por milimetro, do sistema fotogréafico?
(A) 0,02

(B) 0,5

(C) 50

(D) 80

(E) 500
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Considere a figura a seguir.
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Qual o indice de nomenclatura das folhas de carta topo-

grafica, na escala 1:100.000, que contém o trecho do Rio

Tieté entre os pontos P, e P,?

(A) 2634/3; 2634/4; 2669/2; 2670/1; 2670/3; 2670/4 e
2704/2.

(B) 2634/3-SO; 2634/3-SE; 2634/4-SO; 2669/2-NE; 2670/
1-NO; 2670/1-S0O; 2670/1-SE; 2670/3-NE; 2670/4-NO;
2670/4-SO e 2704/2-NE.

(C) SF 22-X-D-I; SF 22-X-D-1V; SF 22-X-D-V e SF 22-Z-B-II.

(D) SF 22-X-D-I-3; SF 22-X-D-I-4; SF 22-X-D-IV-2; SF 22-
X-D-V-1; SF 22-X-D-V-4 e SF 22-Z-B-1I-2.

(E) SF 22-X-D-I-3-SO; SF 22-X-D-1-4-SO; SF 22-X-D-IV-
2-NE; SF 22-X-D-V-1-NO; SF 22-X-D-V-4-SE e SF 22-
Z-B-11-2-NE.

26

A respeito dos sistemas de obtencdo de imagens a partir

de cameras aéreas, o sistema de quadro (frame) utiliza

um(a)

(A) conjunto de detectores que sofre uma rotagdo até per-
correr a area de interesse no terreno.

(B) conjunto de detectores, adquirindo uma linha paralela
a direcdo de voo no terreno.

(C) linha de pixels, adquirindo uma linha imediatamente
abaixo dela no terreno.

(D) linha de pixels, adquirindo trés linhas imediatamente
abaixo dela no terreno.

(E) matriz de pixels, adquirindo imagens sobre todo um
trecho do terreno.

w PETROBRAS
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No instante da tomada da fotografia aérea, um ponto do
terreno (P), a sua imagem fotografica (p) e o centro do sis-
tema optico da camera (O) formam uma linha reta. Em
Fotogrametria, tal fato € conhecido como condi¢éo de

(A) contorno.

(B) exposicéo.

(C) perspectiva.

(D) colinearidade.

(E) simetria.

28

Considere que o filme fotografico infravermelho colorido
possui trés camadas de emulséo sensiveis a faixas do es-
pectro eletromagnético correspondentes ao verde, verme-
Iho e infravermelho proximo.

Nesse contexto, analise as afirmacdes a seguir.

O filme infravermelho colorido pode ser usado para distin-
guir a folhagem verde natural e saudavel da folhagem ver-
de artificial.

PORQUE

As folhas verdes de plantas saudaveis tém alta refletancia

na faixa do infravermelho préximo, enquanto a folhagem

verde artificial possui baixa refletdncia na mesma faixa.

A esse respeito, conclui-se que

(A) as duas afirmacg@es séo verdadeiras e a segunda justi-
fica a primeira.

(B) as duas afirmacfes séo verdadeiras e a segunda ndo
justifica a primeira.

(C) a primeira afirmacéo é verdadeira e a segunda é falsa.

(D) a primeira afirmacéo é falsa e a segunda é verdadeira.

(E) as duas afirmacgdes séo falsas.

29
Sobre as estruturas de dados matriciais e vetoriais, anali-
se as afirmativas a seguir.

I — Em sua forma mais simples, o modelo de dados
matriciais (raster) consiste em uma matriz de célu-
las quadradas ou retangulares.

Il — Nas estruturas vetoriais, 0s relacionamentos
topolégicos sao mais dificeis de implementar do que
nas estruturas matriciais.

Il — O modelo de dados vetoriais consiste de pixels, li-
nhas e poligonos.

Esta correto APENAS o0 que se afirma em
(A) 1.

(B) Il

(C) .

(D) lell

(E) lelll.
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O modelo com triangulacao irregular (TIN — Triangulated

Irregular Network) representa a superficie do terreno por

meio de um conjunto de faces triangulares interconectadas.

Sobre esse modelo, afirma-se que

(A) TIN é um modelo de dados baseado em pixels.

(B) TIN é um modelo de dados topoldgico vetorial.

(C) cada face do TIN deve se aproximar de um triangulo
retangulo.

(D) cada face do TIN deve se aproximar de um triangulo
isOsceles.

(E) cada vértice do TIN deve ser associado a um nivel de
cinza diferente.

31

Adimensao temporal determina as representac¢des de tempo
em um banco de dados. Em relagdo a essa dimensao,
um Sistema de Gerenciamento de Banco de Dados pode
ter quatro diferentes classificacdes, conforme tabela a
seguir.

Sem tempo de fransagdo| Com fempo de fransagdo

Sem tempo de validade |Banco de dados estdtico | Banco de dados por
fempo de transagdo

Banco de dados
bitemporal

Com tempo de validade |Banco de dados por
tempo de validade

Em uma andlise de dados espaco-temporais, a distingédo

entre tempo de validade e tempo de transacéo é que

(A) tempo de validade e tempo de transagéo representam
a mesma coisa, logo, ndo ha distin¢cdo alguma.

(B) tempo de validade expressa 0 momento em que o even-
to ocorreu, enquanto tempo de transagdo expressa o
momento em que a ocorréncia do evento foi registrada
no banco de dados.

(C) tempo de validade expressa 0 momento em que a ocor-
réncia do evento foi registrada no banco de dados,
enguanto tempo de transagdo expressa 0 momento em
que o evento ocorreu.

(D) tempo de validade expressa sempre 0 momento mais
recente do banco de dados, enquanto tempo de tran-
sacgdo expressa a duragdo do evento a ser inserido no
banco de dados.

(E) tempo de validade expressa a duragdo do evento ocor-
rido no mundo, enquanto tempo de transacgéo expres-
sa a duragdo do registro do evento no banco de dados.
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Em um Sistema de Gerenciamento de Banco de Dados

Espaciais, cada objeto vetorial é codificado usando-se um
ou mais pares de coordenadas, 0 que permite determinar
sua localizacéo. Tais objetos vetoriais podem ser descritos
através de trés entidades geométricas basicas, que séo:
(A) ponto, reta e plano.

(B) triangulo, poligonal e segmentos de reta.

(C) ponto, reta e linha poligonal.

(D) reta, poligonos cdncavos e quadrilateros.

(E) linha poligonal, reta e plano.
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Uma func¢éo polinomial € um dos modelos de transforma-
cdo geométrica que pode ser usado na primeira etapa de
um georreferenciamento. Os parametros do modelo
polinomial sdo determinados a partir das coordenadas de
pontos homadlogos, os quais correspondem a conjuntos de
feicbes de uma base de dados, que também podem ser
identificados no sistema de referéncia. Essas fei¢cdes sdo
chamadas de pontos de controle. O nimero de pontos de
controle pode ser dado pela regra a seguir.

PC = w , onde n é o grau do polinbmio
Assim, se um operador possui 6 pontos de controle para
georreferenciar uma imagem, teoricamente, ele pode usar
um polinémio de

(A) 2° grau.

(B) 3¢ grau.

(C) 42 grau.

(D) 5° grau.

(E) 6° grau.
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Considere a figura a seguir:

Plano de
Informagao
(Layer)

Colecao de

geo-objetos Rede

Geocampo

Geocampo
tematico

Geocampo
numeérico

O modelo mostrado acima serve de base para a maioria
dos modelos de dados orientados a objetos adotados atu-
almente em geoinformacdo. Dentre esses seis conceitos
do modelo, aquele que representa um atributo que possui
valores em todos 0s pontos pertencentes a uma regido
geografica, sendo uma particdo conexa do espago, € a(0)
(A) rede.

(B) colecdo de geo-objetos.

(C) geo-objeto.

(D) geocampo.

(E) plano de informagéo.
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Na estrutura geral de um Sistema de Informagfes Geogréfi-
cas (SIG), podem ser indicados os seguintes componentes:

/ Interface

Entrada e Infegr. Consulta e Andlise Visualizacto
Dados Espacial plofagem

\ Geréncia Dados

Espaciais

Banco de Dados
Geogrdfico

Disponivel em: http://www.dpi.inpe.br/gilberto/livro/bdados/capl.pdf

No nivel mais interno de um SIG, um Sistema de

Gerenciamento de Bancos de Dados Geografico oferece

ao usuario, principalmente, o(a)

(A) armazenamento e a recuperacgéo dos dados espaciais
e seus atributos.

(B) eliminacéo de feigBes.

(C) algebra com os mapas carregados no sistema.

(D) interface com o usuario.

(E) lista de atributos das diversas feiges componentes do
SIG.
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l Inferface usudrio
Universo Universo Universo Universo
Mundo real Matemdtico Representaciio Implementacdo

Disponivel em: http://www.dpi.inpe.br/gilberto/livro/introd/cap2-
conceitos.pdf
Com base no paradigma dos quatro universos
esquematizado na figura acima, em qual deles o modelo
de dados é escrito na forma de linguagens de programa-
¢ao e algoritmos?
(A) Universo real.
(B) Universo matemético.
(C) Universo de representacéo.
(D) Universo de implementacéo.
(E) Parte universo de representacdo, parte universo de
implementacéo.
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Na década de 70, com o surgimento de novos recursos de
hardware e software, tornou-se viavel o desenvolvimento
de sistemas comerciais, como os primeiros CAD (Projeto
Assistido por Computador), que melhoraram em muito
as condicBes para a producdo de desenhos e plantas
para engenharia e serviram de base para os primeiros
sistemas de cartografia automatizada. A despeito do rela-
cionamento entre CAD e SIG, a diferenca essencial entre
ambos é que o SIG permite

(A) impresséo de fei¢oes.

(B) insergéo de dados vetoriais.

(C) generalizacéo de feicoes.

(D) representagéo dos dados espaciais em 3D.

(E) analise geografica de padrdes e relacionamentos.
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Com a utilizacdo da tecnologia GPS, os trabalhos
geodésicos e topograficos passaram a ser realizados de
forma mais rapida, precisa e econémica. Nesses tipos de
trabalho, pelo menos uma estacéo de coordenadas conhe-
cidas é ocupada simultaneamente a outras com pontos de-
sejados. Se o usuario ndo puder trabalhar com um par de
receptores, para obter as coordenadas dos pontos de-
sejados, ele podera usar os dados obtidos da(o):

(A) Rede Gravimétrica Brasileira.

(B) Rede Brasileira de Monitoramento Continuo.

(C) Rede Altimétrica Brasileira.

(D) Rede Maregréfica Permanente para Geodésia.

(E) Sistema Geodésico Brasileiro.

TECNICO(A) DE EXPLORAGAO DE PETROLEO JUNIOR
GEODESIA



39

A posicao dos satélites em relagéo ao receptor é caracteri-
zada pelos fatores DOP(Dilution of Precision). Tais fatores
sdo denominados de acordo com o parametro de
posicionamento que caracterizam, dentre os quais desta-
cam-se

VDOP:Relativo a altura elipsoidal
HDOP:Relativo a latitude e a longitude elipsoidal
PDOP:Relativo ao posicionamento tridimensional

A imprecisdo do posicionamento, em suas varias compo-
nentes, cresce com o valor dos correspondentes fatores
DOP. Com relacao ao PDOP,

(A) diminui somente em func¢éo do VDOP.

(B) aumenta na mesma propor¢éo do HDOP.

(C) é inversamente proporcional ao volume da figura
geomeétrica de vértices nos satélites observados e na
antena receptora.

(D) é inversamente proporcional ao volume da figura geo-
meétrica de vértices nos satélites observados, somente
quando esses formam uma geometria regular.

(E) é diretamente proporcional a altura do tetraedro de
vértices nos satélites observados e na antena receptora.
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Por meio das observaveis, os receptores GPS convertem
em coordenadas, velocidade e tempo os sinais eletromag-
néticos oriundos dos satélites. Consideram-se observaveis
bésicas do GPS

(A) o cddigo C/A e o cédigo P.

(B) a velocidade e a amplitude das ondas portadoras.

(C) as épocas do GPS.

(D) as pseudodistancias e fases de ondas portadoras.

(E) as efemérides de satélites.
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Ao se realizar um levantamento topografico com um re-
ceptor GPS, posiciona-se o receptor entre uma fachada
de um edificio e um lago. O sinal sera afetado por uma
fonte de erro denominada
(A) atraso ionosférico.
(C) efeito Doppler.

(E) multicaminhamento.

(B) retardamento.
(D) refragdes mudltiplas.
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Posicionamento é definido como a determinacéo da posi-
¢do de objetos com relacéo a um referencial especifico.
Quando as coordenadas de um objeto estdo associadas
diretamente ao geocentro, 0 método de posicionamento é
conhecido como
(A) absoluto.

(C) ponto preciso.
(E) ponto estatico.

(B) stop and go.
(D) relativo.
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No posicionamento relativo cinematico em tempo real
(RTK), para que os dados possam ser processados em
tempo real, é necessério que sejam coletados na estacao
de referéncia e transmitidos para o receptor mével, neces-
sitando de um link de radio. Trata-se de um método similar
ao DGPS em tempo real, considerando que, nesse caso,
utiliza(m)-se

(A) pseudodistancias.

(B) efemérides .

(C) comprimento de ondas de radio.

(D) cédigo de transmissao.

(E) fase da onda portadora.
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A solucgéo do vetor de ambiguidades, presente numa linha
base a determinar, requer que a geometria envolvida entre
as estacdes e os satélites se altere, devendo-se, entdo,
coletar os dados, pelo menos, duas vezes em curtos peri-
odos na mesma estagao. Qual o método de posicionamento
que se baseia nesse fato?

(A) Absoluto.

(B) Relativo semicinematico.

(C) Relativo estatico rapido.

(D) Relativo cinematico em tempo real.

(E) Ponto preciso.
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Atualmente, a principal diferenga entre os Sistemas de
Informacgbes Geogréficas (SIGs) € a forma como os dados
geograficos sdo gerenciados. Ha, basicamente, trés dife-
rentes arquiteturas de SIGs que utilizam os recursos de
um Sistema de Gerenciamento de Banco de Dados
(SGBD):

I - dual

Il - integrada baseada em SGBDs relacionais .

Il - integrada baseada em extensdes espaciais sobre
SGBDs objeto-relacionais.

IV - integrada em rede.

V - extensivel.

Sao corretas APENAS

A 1, 1l ell.
B) 1,1l elV.
© 1, IVeV.
) 1l e IV.
(E) Il IV e V.
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O instrumento imageador ASTER, resultante de um esfor-
¢o conjunto entre os EUA e o Japdo, foi lancado em 1999 a
bordo do satélite Terra e € constituido por 3 subsistemas
sensores separados, cada um dos quais operando com
uma resolucdo espacial diferente. Na coluna a esquerda,
abaixo, estdo as resolucfes espaciais dos referidos
subsistemas. Associe cada resolucao ao correspondente
subsistema sensor, escolhido entre os constantes na
coluna direita.

RESOLUGAO ESPACIAL SUBSISTEMA — REGIAO ESPECTRAL

| =30m P — VNIR - Visivel e Infravermelho Pro-
I -=90m Ximo
lI-15m Q —PAN - Visivel

R -TIR - Infravermelho Termal
S — SWIR - Infravermelho de Ondas
Curtas (Infravermelho Médio)

As associacfes corretas séo

(A)I-R, I-P, 11-Q.
(B)I1-S, =R, ll-P.
(C)1-P, 1-Q, ll-S.
D)1-Q, =S, Il-R.
(E) =S, I -P, ll-Q.
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Na coluna a esquerda da tabela abaixo, aparecem os no-
mes de diferentes sistemas sensores, na coluna do meio
sdo indicados 0 numero e a largura (em nm e/ou em pm)
da(s) banda(s) espectral(ais) em que 0s sensores operam,
enquanto na coluna a direita sdo indicadas as resolu¢des
espaciais correspondentes.

SENSOR NUMERO E LARGURA DAS BANDAS ESPECTRAIS | RESOLUCAO ESPACIAL

WFI-CBERS 2B | 2 bandas espectrais (largura: 60nm e 0,12 um) 260 m
IRS Cartosat 1 1 banda PAN (largura: 0,35 um) 25m
MERIS-Envisat 1 | 15 bandas espectrais (largura: entre 3,75 nm
¢ 0,02 um, no modo padrdo) 300 m, no nadir
AVHRR/3-NOAA 18 | 6 bandas espectrais (largura: entre 60 nm 1100 m, no nadir

e1,0um)

Entre os sistemas sensores mencionados acima, os de
melhor resolugdo espectral e espacial séo, respectivamente,
(A) WFI-CBERS 2B e IRS Cartosat 1

(B) WFI-CBERS 2B e AVHRR/3-NOAA 18

(C) IRS Cartosat 1 e AVHRR/3-NOAA 18

(D) MERIS-Envisat 1 e IRS Cartosat 1

(E) MERIS-Envisat 1 e AVHRR/3-NOAA 18
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Para a obtencdo de imagens de Sensoriamento Remoto,
€ utilizada radiacéo eletromagnética. Nessa perspectiva,
analise as fontes de radiacé@o a seguir.

I - Sol

Il - Corpo Negro

I - Terra

IV - O préprio sensor

Em Sensoriamento Remoto utilizam-se APENAS as fontes
de radiacao:

(A) lell (B) Il e V.

© 1, 1 elll. D) I, eV

(E) I, e IV.
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Sensores hiperespectrais, também chamados de
espectrometros imageadores, realizam a coleta simultanea
de dados em numerosas bandas espectrais estreitas e
contiguas. Seu componente fundamental é o sistema de
dispersao da radiacéo eletromagnética que permite decom-
por essa radiacdo em pequenos intervalos de comprimento
de onda. Esses sensores podem operar nas seguintes
regides espectrais:

| - visivel;

Il - infravermelho préximo;
Il - infravermelho médio;
IV - micro-ondas.

E(S&0) regido(des) espectral(ais) em que os Sensores
Hiperespectrais operam APENAS a(s) apresentada(s) em

(A) 1. (B) IV.
(C) el (D) 1, el
(E) II, Nl e IV.
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Um dos propésitos do Sensoriamento Remoto € identificar

a natureza e, se possivel, as propriedades dos alvos que

se encontram sobre a superficie terrestre a partir do estudo

da sua interacdo com a energia eletromagnética, que é

refletida ou emitida por eles, atravessa a atmosfera e &

captada pelo sensor. Nesse contexto, janelas atmosféricas

séo definidas como

(A) a area total da cena imageada pelo sensor em cada
Orbita/ponto.

(B) os setores de uma cena que ndo estdo afetados por
cobertura de nuvens.

(C) os setores de uma cena que estdo afetados por cober-
tura de nuvens.

(D) as regides do Espectro Eletromagnético em que a
atmosfera é opaca a radiacéo.

(E) as regides do Espectro Eletromagnético em que a
atmosfera é relativamente transparente a radiacao.
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